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Методы

навигационных определений





Методы счисления пути
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Методы поверхностей положения



Дальномерный метод

навигационных определений



Дальномерный метод
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Псевдодальномерный метод

навигационных определений



Взаимная скорость
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- доплеровский сдвиг

- несущая частота

dV - взаимная скорость



Определение

углов ориентации
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Контрольные вопросы:

1. Какие методы определения координат, скорости, времени и

ориентации Вам известны? Какие измерения необходимо

провести для их реализации?


